Silnik krokowy 42SIM

— 24DGYF 7.5DEG 770hm
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Opis wyprowadzen:

brgzowy — a1
czerwony — a2
niebieski — b1

biaty — 1,2 (potaczone wewnetrznie
srodki uzwojen)
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Opis ztacza
(widok od strony sterowania)

Sposoby sterowania. Ponizej przedstawiono w jakim cyklu nalezy podawac
napiecie na uzwojenia aby silnik obracat sie do przodu. (Zmiana kierunku
wirowania odbywa sie przez odwrdocenie kolejnosci krokow).
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Sterowanie potkrokiem.
Pulse Coilal Coilb1l Coil a2 Coil b2
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- zsingle stepping mode, normal strength, guiet
- high torgue mode, high strength, slightly louder

Przykfad realizacji sterowania silnikiem z portu LPT.
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